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专有声明

本资料为无锡点创科技有限公司专有, 并且由无锡点创科技

有限公司提供，作为一种服务协助客户开发 DCT-3 系列电动阀的驱

动与控制电路。一旦申请并获得该资料，即表明接收人同意不将本

资料作为它用，也不将本资料披露给与其它不参与阀门控制电路开

发的人员。

本资料为无锡点创科技有限公司客户提供便利，其唯一目的是

帮助客户开发专用的电子电路，用于驱动和控制DCT-3系列电动阀。

本公司不对本资料提供任何形式的担保。

本资料的用户将对其开发电路的性能承担全部责任。

无锡点创科技有限公司不负责随时更新本资料。
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简介

本文档包含 DCT-3 系列电动阀驱动板的驱动规格，帮助用户与

下列平台接口：

若需要其它图纸或固件信息，请咨询无锡点创科技有限公司。

可发送的工程文件主要有

下列几种电子文件格式：CAD 或 PDF，视具体文件而定。

下述步进电机驱动规格仅适用于本公司提供的硬件和固件。若

您需要开发自有版本的固件用于驱动DCT-3系列电动阀运动轨迹开

发包。零部件的具体安装位置请参见安装图。注意，本文档涉及的

所有驱动板都符合 RoHS 标准。
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1.0 DCT-3 系列电动阀门驱动板

该驱动板主要用于控制 DCT-3 系列电动阀门。

作为 DCT-2 驱动板的升级版，该驱动板采用 20MHz 系统时钟，串行

通信速率快。同样使用 10 针脚的自锁接口 J5。

1.1 驱动板接头 J5：10 针脚数字逻辑控制、电源和 驱动板接头的

输出针脚见下文。

1.2 电源要求

DCT-3 系列电动阀门驱动板使用 24VDC、3A 的稳压电源，电源输入

接口为 J5。

2.0 驱动板接头输出针脚

J4：3针脚传感器接口。

针脚 描述

J4-1 传感器电源（+5VDC）

J6-2 传感器信号

J4-3 GND

J5：10 针脚数字逻辑控制、电源接口。

针脚 BCD 码 电平逻辑模式

J5-1 GND

J5-2 +24V 输入

J5-3 +5V 输出

J5-4 GND

J5-5 完成反馈
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J5-6 出错反馈

J5-7 BCD 3 电平逻辑输入

J5-8 BCD 2 电平逻辑输入

J5-9 BCD 1 电平逻辑输入

J5-10 BCD 0 电平逻辑输入

接口 J5 的布局：

J6：4 针脚 DCT-3 系列电动阀门电机接口。

电机连接该接口。

针脚 描述

J6-1 红色 电机红线

J6-2 绿色 电机绿线

J6-3 黄色 电机蓝线

J6-4 蓝色 电机黄线

颜色标识用于区分 DCT-3 系列电动阀门的电机控制线。

3.0 指令模式

驱动板允许用户通过数字逻辑或串行通信方式控制阀门。数字逻辑

控制 4 线 BCD

3.1 BCD 控制、状态和反馈

3.1.0 4 线 BCD 控制

在该指令模式下，用户可以将阀门驱使到任意可用位置。四位并行

二进制信号输入到 J5 接口的 7 号、8 号、9 号和 10 号针脚该指令模
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式的输出针脚如下所示：

针脚编号控制针脚

J5-7 BCD

J5-8 BCD

J5-9 BCD

J5-10 BCD

逻辑电平基于下列非反相或“高电平有效”的二进制格式。表格中

的 0 表示逻辑“低电平”，即闭

合触点接地或零电压输入。1 表示逻辑“高电平”，即断开触点或

+5VDC 输入。应当正确设置所有

BCD 输入信号必须稳定 10ms 以上，否则无效。一旦输入信号有效，

完成反馈信号线变为低电平，

直到阀门移动到新位置时才接收新的输入指令，此时完成反馈信号

线重新变为高电平。

1 号通道 0 0 0 1

2 号通道 0 0 1 0

3 号通道 0 0 1 1

4 号通道 0 1 0 0

5 号通道 0 1 0 1

6 号通道 0 1 1 0

7 号通道 0 1 1 1

8 号通道 1 0 0 0

9 号通道 1 0 0 1

10 号通道 1 0 1 0
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3.1.1 4 线反相 BCD 控制

除了采用二进制反相（低电平有效）逻辑外，该控制模式与 4 线

BCD 控制模式本质上相同。（适用 plc 控制）

针脚编号

1 号通道 1 1 1 0

2 号通道 1 1 0 1

3 号通道 1 1 0 0

4 号通道 1 0 1 1

5 号通道 1 0 1 0

6 号通道 1 0 0 1

7 号通道 1 0 0 0

8 号通道 0 1 1 1

9 号通道 0 1 1 0

10 号通道 0 1 0 1

3.1.2 BCD 控制模式下的状态信号线

状态反馈线有两根，一根为出错反馈线 J4-5 ，另一根为完成反馈

线 J4-6

针脚状态反馈说明

J4-6, J4-5 DoneFB=1, ErrorFB=0 阀门结束上一运动。在上一运

动过程中未检测到出错信号。

J4-6, J4-5 DoneFB=1, ErrorFB=1 阀门结束上一运动。在上一运

动过程中检测到出错信号。

J4-6 J4-5 DoneFB=0, ErrorFB=X 阀门非闲置。出错反馈线无效
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3.2 BCD 指令模式的逻辑流程

驱动板上电后，电路开始初始化并根据固件程序进行自动配置。接

着，电路进入启动例行程序，通过传感器读取位置信号，该读数决定启

动例行程序的下一步骤。如果传感器读数有效，阀门将当前位置设为该

读数，但阀门本身并不移动。之后，阀门检测指令信号线上是否存在有

效的位置指令。如果传感器读数无效，阀门搜索起始位置，即顺时针方

向最近的位置（位置转动数值减小），并将当前位置设为搜寻到的位置，

然后监控指令信号线是否出现有效的位置指令。一旦完成启动例行程

序，电路将完成反馈线设为高电平。然后，电路开始监控输入线，等待

下一个有效的位置指令。当电路检测到有效的位置指令时，若阀门未处

于该指令位置，则将进行下列操作：

1. 将完成反馈线清零，阀门处于工作状态，不接受任何新的指令。

2. 将阀门沿着预设的运动轨迹移动到正确的位置。

3. 检查出错情况。

4. 到达指令位置后，完成反馈线重新变为高电平，阀门可以接收

下一指令。



8

4.0 阀门驱动板资料

驱动板布局详情仅供参考，图中元件不会全部出现在所有驱动板上

俯视图驱动板尺寸图尺寸单位为毫米
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4.1 阀门装配尺寸图

尺寸单位为毫米

5.0 管路接头套件

提供管路接头套件，方便用户进行开发。该管路接头包含驱动阀门

所需的全部零部件，包括：管路接头、管路、排线等。

有关该配套套件的其它信息，请咨询无锡点创科技有限公司


